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移動空間デジタルデータのエッジ処理とクラウド連携による

安心・安全・安価な複数台自動走行パーソナルモビリティの社会実装

パナソニック株式会社

マニュファクチャリングイノベーション本部 ロボティクス推進室

安藤 健
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プロジェクト概要

近距離+中距離連動により「真のラストマイル」問題の解決を通して
人共存移動技術をモジュールとして蓄積し、横展開により物流などの労働力不足産業に貢献

公共交通機関などの利用
（自動運転含む）

歩車分離／走行ルール有

人共存（近接）／無秩序

農機メーカ

AGVメーカ

宅配メーカ 掃除機メーカ

物流メーカ

警備メーカ

技術モジュール

環境

My
IoT

デバイス
（安全など）

ロボット
（台車PF）

システム
（運行管理）

規格作り
（ISO TC299など）

走行環境
（経産省社会実装TFなど）

“真”のラストマイル
（歩道など）

“真”のラストマイル
（建物近郊・建物内）
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追従走行型モビリティ

安全技術のモジュール化

機能安全（SIL2）に適合可能な安全制御モジュールを開発し、
パーソナルモビリティから多くの自律移動ロボットへ展開

モノ搬送型モビリティ



車両管理画面

すべての車両の位置、
ミッション、センサ情報
等が確認

車両3台による迎車、
目的地移動、帰還の
自律移動の様子

複数台車両最適化モジュール



自律移動技術のモジュール化と展開イメージ

差別化可能な屋内外自律走行技術をモジュール化し、
My-IoTストアなどにアップロードすることで

メーカや施設ユーザに幅広く使って頂けるような状態を目指す

1. 機能安全モジュール
2. 走行推奨度判定モジュール
3. 人物追跡・識別＋追従移動モジュール
4. 地図生成・センサ姿勢推定・周囲人物追跡
5. インタラクティブ地図修正フレームワーク
6. 2D-LiDAR 用 SLAM モジュール

7. 3D-LiDAR 用 SLAM モジュール
8. Visual SLAM モジュール
9. GNSS/INS モジュール
10. Visual navigation モジュール
11. 6自由度Visual localization モジュール
12. 信号情報受信モジュール
13. 通信センサBOXモジュール

技術モジュール群

My-IoTおよびMy-IoTストアなど

メーカ、B2Bユーザ、一般ユーザなど


